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GÖRÜNTÜ İŞLEME DERS-7 YARDIMCI NOTLARI -2018 

Çalışma Sorusu 1.) 

 
Yanıt 1.) 

clear; 
close all; 
clc; 
x=imread('headquarters-2DD.jpg'); 
yOrj=imread('headquarters-2.jpg'); 
yOrj=rgb2gray(yOrj); 
subplot(1,3,1) 
imshow(yOrj); 
title('Orjinal resim'); 
y=uint8(zeros(size(x))); 
for i=16:size(x,1) 
    for j=11:size(x,2) 
    y(i-15,j-10)=x(i,j); 
    end 
end 
subplot(1,3,2); 
imshow(y) 
title('Eski Haline Getirilnmiş Resim'); 
fark=imsubtract(y,yOrj); 
subplot(1,3,3); 
imshow(fark); 
title('Fark Resim'); 
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Çalışma Sorusu 2.) 

 

Yanıt 2.) 

Foksiyon: 

function y = Normallestir( alt,ust,x ) 
%Bu fonksiyon parametre olarak giren görüntü matrislerini  
%[alt,ust] aralığına normalleştirir. 

  
x=double(x); %matematiksel işlem için double yapıldı. 
y=round((((x-min(x(:))).*(ust-alt))/(max(x(:))-min(x(:))))+alt); 
y=uint8(y); % görüntüye çevirmek için tekrar uint8'e dönüştürüldü.  
end 

 

.m Program: 

clc; clear; close all 
x=imread('headquarters-2K.png'); 
R=Normallestir(100,180,x(:,:,1)); 
G=Normallestir(0,255,x(:,:,2)); 
B=Normallestir(30,130,x(:,:,3)); 
y=cat(3,R,G,B); 
figure 
imshow(y); 
figure 
subplot(1,3,1); 
hR=histogram(R,'BinWidth',1); 
[maxR,minR]=max(hR.Values); 
disp([maxR,minR]); 
subplot(1,3,2); 
hG=histogram(G,'BinWidth',1); 
[maxG,minG]=max(hG.Values); 
disp([maxG,minG]); 
subplot(1,3,3); 
hB=histogram(B,'BinWidth',1); 
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[maxB,minB]=max(hB.Values); 
disp([maxB,minB]); 

 

Çalışma Sorusu 3.) 

 

 

Yanıt 3.) 

function y = GoruntuGrid( x,a,b ) 

% x: görüntü, a:kenar uzunluğu, b:renk 

 

subplot(1,2,1); 

imshow(x); 

if (strcmp(b,’k’)) 

 

x(:,1:a:end,1)=255; 

x(:,1:a:end,2)=0; 

x(:,1:a:end,3)=0; 

 

x(1:a:end,:,1)=255; 

x(1:a:end,:,2)=0; 

x(1:a:end,:,3)=0; 

 

elseif (strcmp(b,’y’)) 
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x(:,1:a:end,1)=0; 

x(:,1:a:end,2)=255; 

x(:,1:a:end,3)=0; 

 

x(1:a:end,:,1)=0; 

x(1:a:end,:,2)=255; 

x(1:a:end,:,3)=0; 

 

elseif (strcmp(b,’m’)) 

x(:,1:a:end,1)=0; 

x(:,1:a:end,2)=0; 

x(:,1:a:end,3)=255; 

 

x(1:a:end,:,1)=0; 

x(1:a:end,:,2)=0; 

x(1:a:end,:,3)=255; 

 

elseif (strcmp(b,’s’)) 

x(:,1:a:end,1)=0; 

x(:,1:a:end,2)=0; 

x(:,1:a:end,3)=0; 

 

x(1:a:end,:,1)=0; 

x(1:a:end,:,2)=0; 

x(1:a:end,:,3)=0; 

else 

disp(‘Hatalı renk seçeneği girildi. Sadece (“k”,”y”,”m”,”s”)’); 

return; 

end 

y=x; 

subplot(1,2,2); 

imshow(y); 

end 
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Çalışma Sorusu 4.) 

 

 

 
 

clear; 

close all; 

clc; 

x=imread(‘DSC_0930.JPG’); 
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x1=imresize(x,0.2); %yüksek çözünürlük düşürülüyor. 

imshow(x); 

x2=rgb2gray(x1); % gri seviye haline getirildi. 

y=x2<60; % birkaç deneme yanılma işlemi yapılabilir. Resim ikilik resim haline getirildi. 

z=bwareaopen(y,600); % bütüklüğü 600 pikselden daha az olan piksel grupları resimden %kaldırılıyor 

figure; 

imshow(z) 


