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SECME(SELECTION) TIPINDEKI KONTROL
DEYIMLERI

e for dongusii: i
* Bir grup bilginin birkac defa degerlendirilmesi GIKEISL,

e gerekiyorsa bu yapi kullantlir.

1 inci elementi 6
* for x=array

2 inci elementi 37
. commands

3 inci elementi 23
* end

e y o w . 4 inci elementi -1
e Komutlar x’in butln degerleri icin isler. Ornegin;

* num=[6 37 23 -1]
 for k=1:length(num)
o fprintf('%d inci elementi =%d\n', k,num(k));

k=k+1;

* end
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DONGULER

Rastgele bir dizideKi pozitif ve negatif sayilari yazdiriniz.

)
r =round(-10 + (20+10).*rand(1,20)) % random negatif, pozitif sayilar 2
i=1; u
for i=1:length(r) =
if (r(i)>0) L
fprintf('r(%d) pozitif. Dederi=%d\n',i,r(i)); E
else S
fprintf('r(%d) negatif. Dederi=%d\n',i,r(i)); -
end o
end <
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DONGULER

while dongiileri
Genel gosterimi;
while expression

commands

end
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seklindedir.
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DONGULER

clc

toplam = 0;

while toplam < 100

sayi = input('sayi giriniz: ');
toplam = toplam + sayi;
fprintf('Toplam = %d \n', toplam)
end
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DONGULER

break komutu

Break, bir for veya while dongtstiniin yurttilmesini sonlandirir. Break
ifadesinin ardindan donguideki ifadeler yurttilemez. I¢ ice gecmis dongtiler
icinde break, yalnizca icinde bulundugu dongtiden ¢ikar.

limit = 0.8;
s=0;
clc;
while 1
tmp = rand;

fprintf('tmp=%2.2f\n',tmp);
if tmp > limit
break
end
S =S+ tmp;
end

ciktisy;

tmp=0.75
tmp=0.26
tmp=0.51
tmp=0.70
tmp=0.89
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DONGULER

continue
Bu yap1 kontrol durumunu gecip siradaki qiktisy; @
iterasyona ulasmak i¢in for ve while dongitilerinde '2
kullanihr. i=1j=1 =
clear; i=1j=2 =
clc; i=2j=1 =
fori=1:4 i=2 j=2 E
for j=1:5 i=3j=1 o
if j>=3 i=3 j=2 -
continue i=4j=1 g
end i=4j=2 =
fprintf('i=%d j=%d\n',i,j);
end
end
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DONGULER

Ornek: x = 100 — t3 fonksiyonu negatif degere diisiinceye kadar y = 4/x bulan bir kod

olusturunuz. @
=
V)
o
Ll
=
for t=1:10 :%
x=100-t."3; B
if x<0 =
<
break @)
@)
end =
pd
y=sqgrt (x) ; o
fprintf ('t=%d x=%2.2f y=%2.2f\n',t,x,Vy); =
end
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Gorunti Isleme (Temel Matlab)

For ve If 6rnekleri

X3- 4.2x* + 3.3x -4 fonksiyonunun koklerini bulunuz.|

tic
for x=-5:0.0001:5
t=x.7"3-4.2*x."2+3.3.*x —-4;
% if (t==0)
if (£>=-0.001 && t<=0.001)
fprintf ('Kok=%2.5f"',t);
fprintf (' deder=%2.5f\n', x);
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% disp(t) ;
end
end
toc
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Gorunti Isleme (Temel Matlab)

f(x) = 2x — CcOSsS X
Fonksiyonun koklerini donguler kullanarak bulunuz.

tic

clc

clear

for x=-5:0.0001:5
t=2*x-cos (xX) ;
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1f (£>=-0.0001 && t<=0.0001)
fprintf ('Kok=%2.5f"',x);
fprintf (' deer=%2.5f\n',t);

end

end
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Gorunti Isleme (Temel Matlab)

1’den 999’a kadar olan sayilardan asal sayi1 olanlarin toplamini bulunuz.

1. yontem:

total = 0;

for k = 1:999

1f (i1sprime (k))
total = total + k;
end

end

disp(total)

2. yontem

total = 0;

for k = primes (999)
total = total + k;
end

disp(total)
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Gorunti Isleme (Temel Matlab)

Asagidaki fonksiyonun -5:45 araliginda grafigini 10 farkh renk ile ¢izdiriniz.

y=x%—-1

x=(=-5:5);

y=x."2-1;

for 1i=1:10
rl=rand(1l) ;
r2=rand(1l) ;
r3=rand(1l) ;

p=plot (x,Vy);

p.Color=[rl r2 r3];

p.LineWidth=2;

pause (1) ;

end
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Gorunti Isleme (Temel Matlab)

1’den 200’e kadar olan sayilardan kendisi ve 2 fazlasi asal
olan sayilari bulunuz.

for x = 1:2:200

1f(isprime (x) & 1sprime (xt+2))

fprintf ('%$.0f ve %.0f ikisi de asal sayidir\n', x,x+2)
end

end
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Gorunti Isleme (Temel Matlab)

1’den 20’e kadar olan sayilari fibonacci dizisi olarak %
|_
siralayan programi yaziniz. 2
>
. 2.yol: :%
1. yol: clc;clear; B
clc; clear; birincisayi=0; E
f(1)=1; ikincisayi=1; S
f(2)=1; fprintf('%d\n',ikincisayi); ;
fprintf('1.say1=%d\n',f(1)); for i=1:20 o
fprintf('2.sayi=%d\n',f(2)); ucuncusayi=birincisayi+ikincisayi; =
for i=3:20 birincisayi=ikincisayi;
£(i)=F(i-1)+£(i-2); :ckin-cisfal\c/)i=duc1|mcusayi; N
fprintf('%d. sayi=%d\n',i,f(i)); es;mt Poeh e e
end
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Gorunti Isleme (Temel Matlab)

Ekrandan girilen bir sayinin faktoriyelini bulunuz. Eger &
sayl negatif ise uyari verecek. %
=
clc;clear; clc;clear; :%
sayi=input('Bir sayi giriniz: '); sayi=input('Bir sayi giriniz: '); o
fact=1; tic E
if sayi<0 fact=1; S
fprintf('Negatif sayi girdiniz!\n'); if sayi<0 ;
else fprintf('Negatif sayi girdiniz!\n'); Q
for i=1:sayi else <
fact=fact*i; fprintf('Sonuc=%d\n',factorial(sayi));
end end
fprintf('Sonu¢=%d\n',fact) toc
end
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Gorunti Isleme (Temel Matlab)

Ic ice gecmis donguler (Nested Loops)

forx=1:3 E
fory=1:2 &
fprintf('x= %.0f and y= %.0f\n',x,y) =
end ;

end =

x=1and y=1 =

x=1and y=2 S

x=2andy=1 =

Xx=2and y=2

x=3andy=1

x=3andy=2
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Gorunti Isleme (Temel Matlab)

Bir matrisi satir vektore donustiren donguyu olusturunuz. 2
[m n] = size (A); %
k=1 ’ :;
for i=1:m %

for Jj=1:n g
v(k) = A(1,7); S
k = k+1; <
end
end
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Gorunti Isleme (Temel Matlab)

Bir matrisi satir vektore donusturen donguyu olusturunuz.

M=magic (6) ;

[r ¢] = size(M);
v=11;
for col =
for row =
V(end+1l) = M(row,col);
end

end

disp (V)

l:c
l:r

%)
L
=
)
o
L
>
=
HED
Ll
(a1
L
<
@)
@)
V4
=
@)
>—
L
<

Teknoloji Fakiiltesi Mekatronik Miihendisligi Matlab ile Analiz Dersi 20




Fonksiyon yapilari

M-Fonksiyonlar kullanilirken dikkat edilecek hususlar:

1- Kullanicilar kendi fonksiyonlarini yazmak igin m-fonksiyonlarini
kullanabilirler.

2- Function alt programi ve ana program seklinde iki program yazilarak bu
iki program ayri ayn kaydedilir.

3- Alt programdaki fonksiyon_adi, m-dosyasina verilen isimle ayni olmalidir.
4- Ana programdan alt program, function adi kullanilarak ¢cagrilir.

5- Alt programdan da ana programa gegcis yapilabilir fakat genelde tercih
edileni tersidir.

6- Parametre aktarimi olmasi durumunda alt ve ana programda esit sayida
parametre ve giris degiskeni olmalidir.
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function cikis_ifadesil, 2,..., n =fonksiyon_adi (giris_ifadesil, 2, ...n)

Teknoloji Fakiiltesi Mekatropik Milvendisligi Matlab ile Analiz Dersi




Fonksiyon yapilari

Ornek: Iki nokta arasindaki uzakhgi bulan programi
m-fonksiyon (alt program) kullanarak yaziniz.

x1=1.noktanin x koordinati; x2=2.noktanin x koordinati
yl=1.noktanin y koordinati; y2=2.noktanin y koordinati

FUNCTION ALT PROGRAMI (uzak.m):
function uzaklik =uzak(x1,y1,x2,y2) {

Bu function alt programi
uzak.m olarak kaydedilir.

uzaklik=sqrt((x2-x1).2+(y2-y1).22);
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ANA PROGRAM:

ax=3; ay=4; bx=1; by=2;
uzaklik = uzak(ax,ay,bx,by); % uzak.m alt programini ¢cagiriyor
fprintf(‘iki nokta arasindaki uzakhk=2%f",uzaklik);
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Fonksiyon yapilari

Adim adim gerceklestirilen islemler:

> Ana program herhangi bir isimle kaydedilir ve kosturulur.

» Program, function adina (uzak) geldigi zaman alt program g¢agrilir
ve ax, ay, bx, by parametreleri sirasiyla x1, y1, x2, y2 giris
degiskenlerine aktanlr.

» Function alt programinda hesaplama gergeklestirilir.

» Function’daki ¢ikis degiskeni olan uzaklik hem alt programda hem de ana programda

hesaplanan sonu¢ degerinin aktarildigi degisken olarak kullanilir.

> Alt programdan ana programa parametre aktarimi zorunlu degildir. istenirse

degiskenlerin degerleri alt programda da girilebilir ve sonug alt programda yazdirilabilir.
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Fonksiyon yapilari

Uygulama: Yukaridaki ornegi ana programdan alt programa

parametre aktarimi yapmadan yeniden yaziniz.

(Degiskenlerin girilmesi, sonucu hesaplama ve yazdirma islemi alt
programda yapilacaktir)

FUNCTION ALT PROGRAMI.:

function uzaklik = uzak(x1,y1,x2,y2)

x1=3; yl1=4; x2=1; y2=2;
uzaklik=sqrt((x2-x1).22+(y2-y1).M2);

fprintf(‘iki nokta arasindaki uzaklik=%f’, uzaklik);

ANA PROGRAM:

uzaklik = uzak(ax,ay,bx,by); % uzak.m alt programini gagiriyor
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Fonksiyon yapilari

Rastgele sayi Ureten bir fonksiyon yaziniz.

function r = RastgeleSayi( altSinir, ustSinir, satir, sutun )
r = round(altSinir + (ustSinir-altSinir).*rand(satir,sutun)):;
% random neagtif, pozitif sayylar

end
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Fonksiyon yapilari

function [ maks, minimum ] = MaxMinBul ( vektor )

maks=max (vektor) ;
minimum=min (vektor) ;
end

>> j=RastgeleSayi(-40,50,1,20);
>> [maksimum, minimum]=MaxMinBul(j)

maksimum =

45
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minimum =

-29
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Fonksiyon yapilari

function y = NormalizeEt0l (x)

$b alt sinir, a ust sinir

[satir, sutun]=size (X);

1=1; 3=1;

for i1=l:satir
for j=1l:sutun

y(i,3)=[0(x(1i,J)min(x(:)))]/[max(x(:))-min(x(:))];

end

end
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Fonksiyon yapilari

Asagida verilen y fonksiyonunu hesaplayan bir matlab fonksiyonu yaziniz.
X ve n degerlerinin girisleri disaridan verilecektir.

[

=

V)

Fonksiyon g
>> bToplam(x,n) =
Seklinde calistirilacaktir. =
(a

n 2 =

— k O

y = () =
k=1 Z

o

<
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