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SECME(SELECTION) TIPINDEKI KONTROL
DEYIMLERI

e for dongusii: i
* Bir grup bilginin birkac defa degerlendirilmesi GIKESL

» gerekiyorsa bu yapi kullanilir. o .
« for x=array 1 inci elementi 6

2 inci elementi 37
. commands

3 inci elementi 23
* end

e . L T 4 inci elementi -1
e Komutlar x’in butlin degerleri icin isler. Ornegin;

* num=[6 37 23 -1]

* for k=1:length(num)

. fprintf('%d inci elementi =%d\n’, k,num(k));
e  k=k+1;

* end
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TRY - CATCH YAPISI

Dene ...yakala hata kontrol yapisi

try
deyim
catch
deyim
End

Kodunuzda istenmeyen sonuglara neden olabilecek ifadeler bulundugunda, bu ifadeleri herhangi bir hatayi
yakalayacak ve bunlari uygun bir sekilde ele alacak bir try-catch bloguna koyabiliriz.
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Normal durumda sadece try-catch arasi kodlar calisir. Bir hata olusmasi durumunda catch-end blogu arasinda
kodlar calisir.

Catch-end blogunda da hata varsa program durur.
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TRY - CATCH YAPISI

Ornek: Bilerek hataya diisiilmus bir program:

disp('a tanimsizdir');
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TRY - CATCH YAPISI

Hatali matris carpimi durumunda hatayi yakalayan try-catch iceren function yaziniz.

function y=matriscarp(a,b)
try
y=a*b;
catch
disp('a ve b vektdrlerinin satyr ve situn sayylaryny kontrol ediniz!');
% v=0;
end
end
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TRY - CATCH YAPISI

Hataya gore farkli mesaj yazdirma

function y=matriscarp ()
try
y=a*b;
catch
errmsg = lasterr;
1if(strfind(errmsg, 'Inner matrix dimensions'))
disp('a ve b vektdorlerinin satyr ve sutun sayylaryny kontrol
ediniz!");
elseif (strfind(errmsg, 'Undefined function or variable'))
disp('Matrislerden bir tanesi mevcut dedil!"')
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TRY - CATCH YAPISI

Ornek: Hatali determinant almayi engelleyen try-catch iceren function yaziniz.
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Ll
function y = DetreminantAl ( A ) .%
SUNTYTLED Summary of this function goes here o
% Detailed explanation goes here o
|_
try S
y=det (A7) ; O
catch %
disp('Matris kare matris dedildir!'); E
end
end
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w=rastgele12(0,10,4,4)

W =
8 6 10 10
9 1 10 5
1 3 2 38
9 5 10 1

>>w([1,12])=?

CALISMA SORULARI

>>%[1,12] 1 ve 12 yiiceren bir dizidir. Yani bu islem aslinda [w(1), w(12)] demektir.

ans =
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CALISMA SORULARI

Xx=[315792 6] satir vektoriinde asagidaki
islemlerin sonucunu bulunuz.

a. x(3)

b. x(1:7)

c. X(1:end)

d. x(1:end-1)
e. x(6:-2:1)
f.x([16211])
g. sum(x)
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CALISMA SORULARI

A=[241;672;359]asagidakiislemleri gerceklestiriniz.

a. A matrisinin birinci satirinu x1 vektéru olarak bulunuz.
b. A'nin son 2 satirini y adli bir diziye atayiniz.

c. A'nin her stitununun toplamini aliniz.

d. A’'nin her satirinin toplamini aliniz.

e. A'nin her sttun ortalamasini bulunuz.
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CALISMA SORULARI

X = 256;
sayac = 1; E
Y ' E
while x ~= 1 D
1f rem(sayac,2) == 0 S
e ) x=64 sayac=2 =
X = x/2; =
x=32 sayac=3 =
else L
x=8 sayac=4 o
x = x/4; =
x=4 sayac=5 <
end O
x=1 sayac=6 c
sayac = sayac + 1; >
fprintf ('x=%d',x) ; o
fprintf (' sayac=%d\n', sayac) ; <
end
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CALISMA SORULARI

Asagida verilen X,Y,W,Z,V matrislerini dikkate alarak siklarda

verilen islemlerin sonuclarini bulunuz. E
X=[7777]; g
Y =6:9; =
W =3; %
Z=2; a) 1 1 1 1 W
V=8 a
’ b) 10.0000 10.5000 11.0000 11.5000 =
@)
c) 12 o
pd
a) V ~= X d 5 o
b) X+Y/2 e) 2 6 10 <
c) V/Z*W
d) 4*W [Z72+2
e) Z*[1:2:6]
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CALISMA SORULARI

A=[2797;3156;8125]

a. A’

b. A(;,[1 4])

c. A([2 3],[3 1])
d. A(:)

k. sum(A)

l. sum(A')

m. sum(A,2)
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CALISMA SORULARI

Kartezyen koordinat sisteminde verilen bir x,y koordinatini polar
koordinata (uzaklk ve aci) ceviren fonksiyonu yaziniz. Aci: tan

function [r,teta] = kart2plr(x,y)
%
r =sqrt(x"2 + y"2);
theta = atan2(y,x);
end
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CALISMA SORULARI

30 elemanl: Integer degerlerden olusan bir dizi olusturun. Bu diziyi;
a) 100-400 arasinda rastgele sayilar iireterek doldurun ve ekrana yazdirin,

. [
b) Dizi I¢indeki tek sayilarin adetlerini ve toplamlarini ekrana yazdirin, =
¢) Dizinin ilk 15 elemanina dizi elemanlarinin karelerini ve ikinci 15 elemanina "1" bir degerini E
atayin ve ekrana yazdirin. >
Z
a.) c.) =
z=round(100 + (400-100).*rand(1,30)) disp(z); o
, =
b.) for i=l:length(z)
. O
: : — pV4
for i=1:length(z) 1t (1<=15) z
if mod(z(i),2) ~= 0 z(1)=z (1) ."2; g
sayac=sayac+1; else =t
toplam=toplam+z (1) ; z (1)=1;
end
end
end

fprintf ('Sayac=%d Toplam=%d\n', sayac,toplam) ; end

1- /
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CALISMA SORULARI

4.) Asagidaki esitlikleri kullanarak, giris olarak t degiskenini kullanan ¢ikis olarak x ve y
koordinatlarini veren trigHesapla.m isminde bir fonksiyon olusturunuz.

x= sin{r{em“” - Ecﬂs(-flr}-ﬂin{é}]
V= ms{r)(em“’ — 2cos(4t) - sin{é}]

function [X,Y] = trigHesapla(t)
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X = sin(t)*. (exp(cos(t)) - 2*cos(4*t) - sin(7/12).75);

Y = cos(t)*. (exp(cos(t)) - 2*cos(4*t) - sin(7/12)."75);
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5.)Asagidaki W matrisini kullanarak a, b, c dizi ve matrislerini elde ediniz.

CALISMA SORULARI

(1 0 0 0

W= 220 a= F ﬂ} b=[000000]
4 5 6 0 — 17 9
|7 8 9 1

C=[11]

>> W([Z,4],[1,3])

>> W([5,9:10,13:15])

>> W([l,end]) Teknoloji Fakiiltesi Mekatronik Miihendisligi Matlab ile Analiz Dersi

17

[
L
=
(V9]
o
Ll
=
Z
)
Ll
Q.
o
<
O
QO
X~
Z
®
>
L
<




CALISMA SORULARI

abe

R = — —
4\/s(s —a)(s — b)a—¢)

s=1la+bdb+e)
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Yandaki sekilde bulunan daire icindeki G¢genin yari capini (R) verilen formile gére hesaplayan ve
ekrana yazdiran bir m dosyasi programi yaziniz. a, b, c degerlerini klavyeden giris yaparak aliniz.
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