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Matlab Arduino haberlesmesi icin 2. yéntem seri haberlesmedir. ilk ydntemde Arduino
Uzerinden kod yazmaya gerek yoktu ancak bu yéntemde Arduino IDE Uzerinden kod
yazmamiz gerekir.

Bu kodlar ile toplanan veriler seri port lzerinden Matlab yaziliminin kurulu oldugu

bilgisayara gonderilir.
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Arduino IDE acik kaynak kodlu bir yazimdir. Yazilim dili oldukga basit ve anlasilir bir
dildir. Internet Uzerinde bolca kaynak bulunmaktadir. http://arduino.cc adresi
Uzerinden indirilebilir.

Seri port Uzerinden Matlab Arduino haberlesmesi icin Arduino tarafinda verileri seri
port Uzerinden gdnderen, Matlab tarafinda verileri seri port Uzerinden alan birer
program yazilmasi gerekir.

Kurulmasi gereken devre asagidaki gibidir.



http://arduino.cc/

Arduino tarafinda yazilmasi gereken program:

#define ADC1 A0 //ADC1 analog 0 pinini temsil ediyor. POT bagh
#define ADC2 A1 //ADC2 analog 1 pinini temsil ediyor. LDR bagh
#define ADC3 A3 //ADC3 analog 2 pinini temsil ediyor. LM35 bagh
void setup() {

// Baslangicta seri iletisim hizin1 115200 bps hizina set ediyoruz.
Serial.begin(115200);

}

void loop() {
// Siirekli run edilecek kodlarimiz burada kullaniliyor.
//Pot degeri seri porttan disar1 gonderiliyor.
Serial.println(analogRead(ADC1));
delay(100); // analog dijital ceviriciye siire tanimak icin 100 ms. ara
//Ldr degeri seri porttan disar1 gonderiliyor.
Serial.println(analogRead (ADC2));
delay(100);
//Lm35 degeri seri porttan disari gonderiliyor.
Serial.println(analogRead(ADC3));
delay(100);

}

Matlab tarafinda yazilmasi gereken program.

delete (instrfindall) ;

clc;

clear;

%Seri port baglantisi tanimlandi.

comport = serial ('COM7', 'BaudRate',115200);
fopen (comport); %port aciliyor.

%arduino lzerindeki sensorlerden aldigimiz her degeri biz dizide (array)
$tutmamiz gerekir. Uc¢ sensdrimiiz var.

$1.) Potansiyometre 2.) Isik sensori LDR

$Dizide indis degiskenini “i” olarak sectik.

$Potansiyometre verilerini “pot” dizisinde

%$LDR verilerini “1dr” dizisinde

%bir for donglst ig¢inde tim deferleri aliyoruz.

for i=1:100

pot (i)=fscanf (comport, '%d');% seri porttan pot dederi okunuyor.
% pause (0.1); %gerektiginde iki okuma arasinda biraz bekleme yapilabilir.
ldr (i)=fscanf (comport, '$d'"); % seri porttan ldr dederi okunuyor.

sgrafik ¢iziliyor.
plot(pot, 'r'); kirmizi renkte c¢iz



hold on
plot(ldr, 'b")
drawnow;

end

fclose (comport) ; $port kapatiliyor ve siliniyor.

delete (comport) ;

Programin txt ¢iktailari:

Potansiyometre=1.
Potansivometre=l.
Potansiyometre=l.
Potansivometre=l.
Potansiyometre=1.
Potansivometre=l.
Potansiyometre=l.
Potansiyometre=1.
Potansiyvometre=l.
Potansivyvometre=l.
Potansivyometre=l.
Potansiyometre=1.
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Potansiyometre=2.25

Potansivyometre=2.
Potansiyometre=2.
Potansiyometre=2.
Potansiyvometre=l.

Programin grafik c¢iktilara:
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Yukaridaki Matlab programinda dikkat edilmesi gereken husus;
verilerinin sirayla okunmasidir.
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LDE=3.
LDE=2
LDE=1.
LDE=1.
LDE=1.
LDE=1.
LDE=1.
LDE=1.
LDR=3.
LDE=3.
LDE=3.
LDE=3.
LDR=3.
LDE=3.
LDE=3.
LDE=3.
LDR=3.
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kaybedilirse sensor verileri birbirine karisabilir.

80 90 100

pot ve ldr sensor

EJer siralamadaki senkronizasyon bir sekilde

Bu durumu ¢oézebilmek icin Arduino’dan 6n etiketli veri gdndermek ve Matlab
lizerinden etikete gbre veri almak gerekir.



Ayrica bir diger onemli konu ise seri haberlesme ile Matlab’dan Arduino’ya veri
gbnderebilmektir. Su ana kadar sadece Arduino’dan Matlab’a veri gonderdik.
Asagidaki kodlar ile
1. Arduino’dan Matlab’a 6n etiketli veriyi seri port lzerinden gdnderecegiz.
2. Matrlab’dan da Arduino’ya seri port izerinden veri gonderip Arduino
izerinde bir led yakacagiz.
Arduino’daki program:

#define ADCO A0 //ADCO analog 0 pinini temsil ediyor.
#define ADC1 A1 //ADC1 analog 1 pinini temsil ediyor.

String pot;
String ldr;

int veri;

int ledPin=46;
void setup() {

Serial.begin(115200);
pinMode(ledPin,OUTPUT);

}

void loop() {

if(Serial.available()>0) // Eger okunacak seri data varsa bu if ifadesi calisir.

{

veri=Serial.parselnt(); // veriyi oku ve integer’a cevir.

if(veri==1)
digitalWrite(ledPin,HIGH); // ledi yak
else
digitalWrite(ledPin,LOW); // ledi sondiir
}

pot=analogRead(ADCO);

Serial.println("POT_"+ pot); // buradaki POT_ 6n etikettir.
delay(100);

ldr=analogRead(ADC1);

Serial.printin("LDR_"+ldr); // buradaki LDR_ 6n etikettir.
delay(100);

}

Matlab tarafindaki program biraz daha karisik. Kodu anlayabilmek igin lltfen strsplit(), str2double()
ve strcmp() fonksiyonlarinin yardim mendlerine bakiniz.

delete (instrfindall) ;

clc;

clear;close all;

comport = serial ('COM7', 'BaudRate',115200);
fopen (comport) ;

sinir=21;

pot=I[1;

ldr=1[1;

i=1;3=1;%k=1;

while (i<sinir || j<sinir )



a=fscanf (comport, "3s');
%Gelen veriler alt c¢izgi ' ' karakterine goére bdéliniyor.
[dl d2]=strsplit(a,' ");
if (strcmp(dl (1), 'POT'))Setiket "POT" ise pot dizisine yazdiriliyor.
pot (i)=str2double(dl (2));
if (pot(i)>900) %pot degeri 900'den biiyik ise arduino kontrol kartina "1"
gonder.

% pause (1) ;
fprintf (comport, 'sd',1);
else
fprintf (comport, '$d',0) ;% 900'den kiicik ise arduino kartina "O0" gdnder.
end
i=1i+1;
elseif (strcmp(dl(l),'LDR'")) ))%etiket "LDR" ise ldr dizisine yazdiriliyor.
1dr (j)=str2double (d1(2));
j=j+1;
end
plot (pot, 'b');
hold on;
plot(ldr, 'r');
drawnow;
end

fclose (comport) ;
delete (comport) ;

ODEV:
Matlab {izerinde asagidaki gibi bir meni yapilacak.

led degerini giriniz 1 veya 2 (1=O0ON, 2=0FF, 0O=cikis):

Meniiden 1’e basildiginda Arduino tizerinde led yanacak, 2’ye basildiginda led
sbnecek. 0O’a basildiginda programdan c¢ikacak. Haberlesme seri port ilzerinden
olacak.

Yanit:

Matlab tarafa:

clear;

clc

yvanit=1; %kullanicinin cevabi

arduino=serial ('COM7', '"BaudRate',9600); %seri iletisim nesnesi

olusturuldu

fopen (arduino); % seri iletisim baslatilda

while yanit
fprintf (arduino, '$d',yanit); % cevap dediskenini arduinoya godnder
yanit=input ('led dederini giriniz 1 veya 2 (1=0ON, 2=0FF, O=cikis):

'Y; % cevap degiskeni icin kullaniciya sor

end

fclose (arduino); % arduino ile iletisimi kes

Arduino tarafi:

int ledPin=2;
int veri;

void setup()

{
pinMode (ledPin,OUTPUT) ;
Serial .begin(9600) ;



void loop()
{

if (Serial.available () >0)
{
veri=Serial.parselnt();
Serial.println(veri) ;
if (veri==1)

digitalWrite (ledPin, HIGH) ;
else

digitalWrite (ledPin,LOW) ;



