BULANIK MANTIK ile KONTROL DERSi UYGULAMA ODEVi -2

Bu 6dev kapsaminda bir gerilim (voltaj) kontrol modeli gerceklestirilecektir. Model baz olarak
derslerde uygulamasi yapilan model olacaktir.

Verilen modelin uygulamasinda derste acgiklamasi yapilan devre kullanilabilir. Model kapsaminda
farkh devreler kurulabilir veya farkl devre elemanlari da kullanilabilir.

Odev kapsaminda;

1. Oncelikle kisa kod ya da arayiiz kullanilarak bir Bulanik Cikarsama Sistemi olusturulacaktir.
Bu cikarsama sisteminde kullanilacak lyelik fonksiyonlari ve ¢ikarsama yéntemleri Tablo-
1’de verilmistir. Tabloda verilen yelik fonksiyonlarinin dayanak noktalarini, tGyelik
fonksiyonu sayisi ve kural sayisini her 6grenci kendisi belirleyecektir.

2. Odev teslimleri 7.06.2022’de ders saatinde baglayacaktir.

3. Olusturulan kisa kod programi ‘ad_soyad_kod.fis’, uygulama programi ise
‘ad_soyad_uygulama.m’ dosya isimleriyle gsonugur@aku.edu.tr eposta adresine ddev teslim
glnilne kadar gonderilecektir.

4. Uygulama 6devinin performans ve kapsamini gelistirmek icin 6grenciler tarafindan yapilacak
donanimsal ve yazilimsal gelistirmelere fazladan puan verilecektir. Yalin haliyle ¢alisan 6dev
tam puan alamayacaktir.

Tablo-1
Giris Uyelik Cikis Uyelik Fonksiyonu | Cikarsama Yontemi Ogrenci No son
Fonksiyonlari rakam
Uggen Gauss Bell Shape Mamdani 0,1
Yamuk Gauss Mamdani 2
Gauss Yamuk Mamdani 3
Gauss Bell Shape Uggen Mamdani 4
Uggen Gauss Bell Shape Sugeno 5
Yamuk Gauss Sugeno 6
Gauss Yamuk Sugeno 7
Gauss Bell Shape Ucgen Sugeno 8,9
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