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GENEL FONKSIYON ve KOMUTLAR

Resim lizerine ¢erceve

import cv2

import numpy as np

from matplotlib import pyplot as plt

x=cv2.imread("anahtar.jpg")

x[0:2,0:]=[255,0,0] #en iist satira 3 piksel kalinlikta mavi cizgi [BGR, RGB degil.]
x[-3:,0:]=[0,255,0] #en alt satira 3 piksel kalinlikta yesil cizgi

x[0:,0:5]=[0,0,255] #en soldaki siituna 5 piksel kalinlikta kirmizi cizgi

x[0:,-10:,0:3]=0 #Dikkat! Bu gosterim farkli. En sagdaki siituna 10piksel kalinlikta siyah ¢izgi

cv2. imshow('cerceve',x)
cv2.waitKey(0)
cv2.destroyAllWindows()

Gri Seviye Déniisiim ve Tip Doniisiim islemleri

Gri seviye donlisim islemleri gorlintl islemede ¢ok sik olarak kullaniimaktadir. Resimlerin filtreleme,
esikleme ve 6znitelik ¢cikartma gibi bir takim islemlerinden 6nce ¢ogu zaman gri seviyeye
donustirilmeleri gerekir. Gri donlisimlerde bazi farkli algoritmalar uygulanir. En ¢ok kullanilanlardan bir
tanesi BGR bantlarinin ortalamasinin alinmasidir. Asagidaki programda bununla ilgili 6rnekler
bulunmaktadir. En dogru yéntem igin sonuglar degerlendirilmelidir.

Ayrica asagidaki 6rnekte python lizerinde dizilerin ve matrislerin tip dontsiim 6rnekleri de
bulunmaktadir.

import cv2

import numpy as np

from matplotlib import pyplot as plt

x=cv2.imread("headquarters.jpg"”)

gril=(x[.,:;0]+x[::1]+x[::2])/3 #modlu islem. toplamlari 255'i gecen degerler hep 255 olarak
kalir.

gri2=x[:,:0]/3+x[::1]/3+x[::2]/3

print(x.dtype)

print(gril.dtype) # gril ve griZ2 artik float tipine donilistiiler.

print(gri2.dtype)

cv2. imshow('gril’,gril)
cv2. imshow('gri2’,gri2)



cv2.waitKey(0)

cv2.destroyAllWindows()
gril=np.uint8(gril) #tip déniisiimii yapildi.
print(gril.dtype)

gri2=np.uint8(gri2)#tip déniisiimii yapildi.
print(gri2.dtype)

cv2. imshow('gril’,gril)
cv2. imshow('gri2’,gri2)
cv2.waitKey(0)
cv2.destroyAllWindows()

Asagidaki algoritmayi kullanarak kalemler.jpg resminde gri seviye dénisiim islemini gerceklestiriniz.

Gri=0.11*B + 0.44*G + 0.28*R

import cv2

import numpy as np

from matplotlib import pyplot as plt
x=cv2.imread("balonlar2.jpg")
y=0.11*x[:,:,0]+0.44%*x[:,;,1]+0.28*x[:,:,2]
y=np.uint8(y) #tip doniisiimii yapild1.
cv2. imshow('orjinal’,x)

cv2. imshow('gri seviye'y)
cv2.waitKey(0)
cv2.destroyAllWindows()

Ayni programi for donglisi kullanarak gerceklestiriniz.

import cv2
import numpy as np
from matplotlib import pyplot as plt
x=cv2.imread("kalemler.jpg")
foriin range(x.shape[0]):
for jin range(x.shape[1]):
x[i,j]=0.11*x[i,j,0]+0.44*x[i,j, 1]+0.28*x[i,j,2]
cv2. imshow('orjinal’,x)
cv2.waitKey(0)
cv2.destroyAllWindows()

SubPlot() kullanimi:

Bazi zamanlarda birden fazla resmi ayni anda gérmemiz gerekebilir. Bu durumda plt.subplot()
fonksiyonunu kullanabiliriz. Kullanimi igin matplotlib kiitiphanesinin eklenmesi sarttir.



Kullanimi:
plt.subplot(1, 2, 1), plt.imshow( '1. goriintii', goruntul)
plt.subplot(1, 2, 2), plt.imshow( '2. gériintii', goruntu2)

(1,2,1)’'in anlami: 1x2’lik bir matris a¢ ve bu matrisin 1. Elemaninin bulundugu yere ilk gelen imshow()
gorlintlsini yerlestir demektir.

Ornek:

import cv2 as cv

from matplotlib import pyplot as plt

imagel = cv.imread('balonlar2.jpg’)

image2 = cv.imread(‘anahtar.jpg’)
plt.subplot(1, 2, 1), plt.imshow(imagel, 'gray’)
plt.subplot(1, 2, 2), plt.imshow(imageZ2, 'gray’)
plt.show()




