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DENEY-1: DARBE GENiSLIK MODULASYONU (PWM)
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1. Yukaridaki devreyi kurunuz.

2. Arduino/Matlab programini yazarak potansiyometre ile PWM duty cycle ayari yaparak DC
motorun devrini degistiriniz.

3. Iy akimini Olgii aleti ile V), gerilimini ise osiloskop ile dlgerek asagidaki tabloya yaziniz.
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4. Motor uglarindan 6élgtigliniiz gerilimi asagiya ¢iziniz ve yorumlayiniz.

5. Duty Cycle oraninin degisimine gore V,, ve Iy,'nin degisimini yorumlayiniz.

6. Deneysel ve teorik V,, degerindeki hata oranini bulunuz.

|deneysel — teorik|

%hata =
0 |teorik|
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L293 ile motor stirmek igin kullanilacak arduino programi.

const int motorpwm = 6; //L293 1. pini
const int motorPin3 =10; // L293 7. pini
const int motorPin4 =11; // 1293 2. pini
int analogPot;
int pwm;
void setup(){
pinMode(motorPin3, OUTPUT);
pinMode(motorPin4, OUTPUT);
pinMode(motorpwm, OUTPUT);
}
void loop(){
digitalWrite(motorPin3, HIGH);
digitalWrite(motorPin4, LOW);
analogPot=analogRead(A0);
pwm=map(analogPot,0,1023,0,255);
analogWrite(6, pwm);
}

Matlab-Arduino ikilisini kullanarak PWM Sinyali ile DA Motor siiriilmesi:

clear;clc;close all;
a = arduino('COM10','Mega2560','Libraries','rotaryEncoder');
encoder = rotaryEncoder(a,'D2','D3',192);
writeDigitalPin(a,'D6',1);
writeDigitalPin(a,'D7',0);
duty=0;
fori=1:100
rom(i)=readSpeed(encoder);
writePWMDutyCycle(a,'D4',duty);
duty=duty+0.01;
fprintf('Sayag=%d Hiz=%.2f Duty=%.2f\n",i,rpm(i),duty)
pause(0.4)
end
writeDigitalPin(a,'D6',0);
writeDigitalPin(a,'D7',0);



