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Python Seri Port Haberlesme ve Gériintii isleme ile Kullanimi

Seri port haberlesme, bir bilgisayarin veya cihazin diger cihazlarla haberlesebilmesi icin kullandigi bir
veri iletim yontemidir. Bu haberlesme yontemi, verileri sirali olarak bir bit (1 veya 0) olarak gonderir
ve alir.

Python dilinde seri port haberlesme icin birkag farkh kiitliphane bulunmaktadir. Bunlar arasinda en
popliler olanlar pySerial ve PyVISA'dir. pySerial, seri port haberlesme islemlerini yapmak icin
kullanilabilecek bir Python kiitiphanesidir. PyVISA ise, seri port haberlesmesi disinda USB, GPIB ve
Ethernet gibi birgok veri iletim yontemini destekleyen bir kiitiiphanedir.

Seri port haberlesme islemlerini yapmak icin, 6ncelikle seri port baglantisini acip kapatmak, veri
gondermek ve almak gibi temel islemleri yapabilecek bir kod blogu yazmaniz gerekmektedir. Bu kod
blogunu yazdiktan sonra, seri port haberlesme islemlerini yapmak istediginiz cihazla baglanti kurarak
haberlesmeyi gerceklestirebilirsiniz.

Python pySerial kiitiiphanesinin kurulmasi
ilk olarak, Python dilinin yiiklii oldugundan emin olun.

Python dilinin yikli oldugundan emin olduktan sonra, Python paket yoneticisi olan “pip” komutunu
kullanarak pySerial kiitiiphanesini kurun. “pip” komutunu asagidaki gibi terminal ekraninda veya
command prompt penceresinde calistirin:

>> pip install pyserial

Bu komutu c¢alistirdiktan sonra, pySerial kiitiphanesi kurulmus olacaktir. Kurulum tamamlandiktan
sonra, import serial komutuyla pySerial kiitiiphanesini ice aktararak seri port haberlesme islemlerini
yapmaya baslayabilirsiniz.

Python ile pySerial kiitiiphanesi ile seri haberlesme

Oncelikle pySerial kiitiiphanesini indirin ve projenize dahil edin. Daha sonra asagidaki adimlari
izleyerek seri port haberlesme islemlerini yapabilirsiniz:

import serial
komutuyla pySerial kiitiphanesini ice aktarin.

Seri port baglantisini agmak igin serial.Serial() fonksiyonunu kullanin. Bu fonksiyonun arglimanlari
olarak seri port ismini (6rnegin 'COMZ2'), baud rate'i ve diger ayarlari verin. Ornek kod su sekildedir:

import serial
ser = serial.Serial('COM2, 9600, timeout=1)

Seri port baglantisini kontrol etmek icin ser.is_open() 6zelligini kontrol edin. Eger seri port baglantisi
aciksa, True degerini dondurur.
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Veri gondermek icin ser.write() fonksiyonunu kullanin. Bu fonksiyonun argiimani olarak gonderilecek
veri dizisini verin. Ornek kod su sekildedir:

data = "Hello World!"
ser.write(data.encode())

Veri almak icin ser.read() fonksiyonunu kullanin. Bu fonksiyon, belirtilen miktar kadar veri okur. Ornek
kod su sekildedir:

data = ser.read(32)

print(data)

Seri port baglantisini kapatmak icin ser.close() fonksiyonunu kullanin.

Bu adimlari izleyerek pySerial kitliphanesi kullanarak seri port haberlesme islemlerini yapabilirsiniz.

Ornek Kod:

nport serdial
iport time

ser = serial.Serial(”

komut="0N"

x=1;

hile x<18:

ser.write(komut.encode( 'utf-8"))
time.sleep(1)
x=x+1
print( "x=

(]

»X)

komut="0FF
ser_write(komut.encode( "utf-87))
ser.close()

Goriintii islemede seri haberlesme kullanimi:

Gorintiu islemede seri port haberlesmesi, gorinti isleme algoritmalarinin calistirildigi bilgisayar ve
gorintilerin cekildigi cihazlar arasinda veri iletimi icin kullanilabilir. Ornegin, bir gériintii sensérii veya
kamera ile bir bilgisayar arasinda veri iletimi icin seri port haberlesmesi kullanilabilir. Bu sayede,
gorintl sensori tarafindan cekilen gorintiler bilgisayar tarafindan islenebilir ve gorinti isleme
algoritmalari tarafindan analiz edilebilir.

Gorilintl islemede seri port haberlesmesinin diger bir dnemi ise, gorintli sensorl veya kamera gibi
cihazlarin calisma parametrelerinin degistirilebilmesidir. Ornegin, gériinti sensériiniin ¢éziinirlik
ayari veya kameranin acgiklamasi gibi parametreler bilgisayar tarafindan degistirilerek cihazin ¢alisma
seklinin degistirilebilir. Bu sayede, goriinti isleme sistemlerinin performansi ve dogrulugu artirilabilir.

Bir baska onemi ise gorintl sinyallerinden elde edilen bilgilerin dis cevreye gonderilebilmesini
saglamasidir. Bu sayede dis cevredeki aktivatorler ¢alistirilabilir. Bir 6rnek vermek gerekirse:
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Girisin yasak oldugu bir bolgeye yerlestirilen kamera ile piksel hareketleri izlenebilir. Piksel hareketi
belii bir esigi gectiginde seri port ile bir alarm kontagi tetiklenebilir, SMS génderilebilir vs. Piksel
hareketini tespit etmek icin ardisik video ¢ergeveleri birbirinden aritmetik olarak cikarilabilir. Boylece
korunan alanda herhangi bir hareket olmazsa fark ekran siyah olacaktir. Eger bu alanda bir hareket
olursa fark ekran tamamen siyah olmayacaktir. Goriintl isleme algoritmalari ile bu durum tespit
edilerek seri porttan bilgi gonderilebilir.

Baska bir 6rnek vermek gerekirse; Bir sabit kanat veya doner kanatli IHA ile hedef tespit edildiginde
gorintl isleme programinin calistigi bilgisayarin seri portundan bomba haznesini tutan servo motora
sinyal gonderilerek bombanin birakilmasi saglanabilir.

Bu islem icin 6rnek bir kod olusturalim:

; 2088, Timeout=1)
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Yukaridaki kod pargasinda:

Videodan gelen canli gérintide kirmizi renkli nesne tespit edildigi anda seri porttan “ON” degeri 10.
Com porta bagli olan cihaza gonderilmektedir. Eger kirmizi nesne yok ise yine ayni cihaza “OFF” degeri
gonderiliyor.
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Eger seri portun ucunda bir Arduino cihazi var ise, bu cihazin gelen bilgiyi alip bir aksiyonda bulunmasi
icin asagidaki gibi bir Arduino kodu yeterli olcaktir.

®int ledDin=4¢;

int led error pin=13;

o

id setup()

pinMode (ledPin, OUTEUT) ;
pinMode (led error pin, OUTTUT);

Serial _begin(9&00);

if{Serial available ()=0) |

String weri=Serial.readString();

if{weri == "CH"){
digitalWrite (ledPin, HIGH) ;]

else if (weri == "OQFEF") |
digitalWrite (ledPin, LOW); }

else {
digitalWrite(led error pin HIGH);
delay(100);
digitalWrite(led error pin, LOW);
}

}

Bu koda gore; gelen veri ON ise 46. Pine bagh ledi yakacak, OFF ise bu ledi séndiirecek, her ikisi de
degilse 13. Pine bagli ledi donglisel olarak yakip séndirecektir.

Python Seri porttan veri okuma

Arduino ile Python arasinda seri port haberlesmesi gercgeklestirilebilir. Bu haberlesme islemi igin,
oncelikle Arduino tarafinda gonderilecek verilerin seri port tizerinden génderilmesi gerekmektedir.
Arduino kodlarinda, Serial.printin() fonksiyonu kullanilarak veriler seri porta gdénderilebilir.

Ornek olarak, asagidaki Arduino kodu calistirildiginda, "Merhaba Python" yazisi seri port lizerinden
gonderilecektir:
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Serial .begin(9600);

void loop() {
/f Veriyi seri porta gonder
Serial .println("Merhaba Afyon Focatepe Universitesi");

delay (l000); // 1 saniye bekles

Python tarafinda ise, pySerial kiitiiphanesini kullanarak seri porttan veri alinabilir
Simdi kendi kodumuzu yazalim:

Yukaridaki arduino kodu aynen kalsin. Bu kodu python tarafinda okuyarak ekrana yazdiracak bir kod
olusturalim:

rt serial
rt time

ser = serial.Serial("COMI&", 9600)
x=0
hile x<18:
data=ser.readline()
time.sleep(l)
x=x+1
print( 'x=

]

,%, data)
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Yukaridaki kodda Arduino’dan seri olarak gonderilen ifade 10 defa sayac ile birlikte yan yana
yazdirilacaktir

Sonug:

b'\xea\xeeMerhaba Afyon Kocatepe Universitesirin’
b'Merhaba Afyon Kocatepe f

b'Merhaba Afyon Kocatepe U

b'Merhaba Afyon Kocatep

b'Merhaba Afyon Kocatepe Universit

b*Merhaba Afyon Kocatepe Universi

b'Merhaba Afyon Kocatepe Unive
b*Merhaba Afyon Kocatepe Universit
b'Merhaba Afyon Kocatepe Universi
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