MEKATRONIK MUHENDISLIGI BULANIK MANTIK iLE KONTROL DERSI ViZE SINAVI
2024-2025 BAHAR
Soru 1. (70 p)
Asagida girdi ve ciktilari verilen 3 giris ve 1 ¢ikisa sahip bir Otomobil Frenleme sistemi Mamdani tipi bulanik
mantik ¢cikarsama sistemi kullanilarak tasarlanacaktir. AND yontemi min(), OR yontemi max() fonksiyonudur.
Cikislar 6lceklenmis (scaled) olarak olusturulacaktir.
Kesin giris degerleri; Aracin Hiz1=40 km/s, Hedef Mesafesi=85m ve Siirtinme=%35 ‘dur.

Yanit kagidinda bulunmasi gerekenler:

1-Kesin girdilerin bulaniklastirma hesaplamalari,

2-Cikarsama hesaplamalari,

3-Durulastirma isleminde agirlik merkezi bulunmayacak. Sadece alan taramasi yapilacaktir.

DEGISKENLER ve UYELIK FONKSIYONLARI

GIRDILER CIKTI

'Aracin Hizr', x, Evrensel Kiime [0 130] km/s Fren Orani, k

'YAVAS', [0 0 10 65] -Yamuk

‘NORMAL’, [20 65 110] -liggen 'HAFIF', [0 0 50] -Ucgen
‘HIZLI’, [65 120 130 150] -Yamuk ‘ORTA’, [10 50 90] -Uggen

‘SERT’, [50 100 100] -Uggen
'Hedef Mesafesi', y, Evrensel Kiime [0 120] mt
'AZ',[0 0 40] -Ucgen

‘NORMAL, [25 2.5 60]- Can egrisi (Gaussian Bell)
‘FAZLA’, [70 120 120] -Uggen

'Siirtiinme’, z, Evrensel Kiime [0 100] %

‘A7’, [21 0] -Gauss (Standart sapma=21, ortalama=0)
‘NORMAL’, [15 45] -Gauss

‘FAZLA’, [40 100] -Gauss

KURALLAR
'1. If (AracinHizi is Hizl1) or (HedefMesafesi is Az) or (Siirtiinme is Az) then (Fren Orani is Sert) (1) '
'2. If (AracinHizi is Normal) and (HedefMesafesi is Normal) and (Siirtiinme is Normal) then (Fren Orani is Orta) (1)’

'3. If (AracinHizi is Yavas) and (HedefMesafesi is Fazla) and (Stirtiinme is Fazla) then (Fren Oramni is Hafif) (1) '
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a, tyelik fonksiyonunun genisligini tanimlar.

c: Ortalama deger

b, merkez platonun her iki yanindaki egrinin seklini tanimlar; o: Standart sapma

burada daha biiyiik bir deger daha dik bir gecis olusturur.

¢, tyelik islevinin merkezini tanimlar.

Soru 3. (30 p)

Bir Dogru Akim (DC) motorunun devir hiz1 100 d/dk ‘da sabit tutulacaktir. Bunun i¢in bir bulanik mantik
kontrol sistemi (BMKS) kullanilmak isteniyor. Bir BMKS’nin tiim bilesenleri géz 6ntine aliniz ve devir hizini
kontrol edecek geri beslemeli sistemi cizerek kontrol dongiisiinii aciklayiniz. A¢iklamada kural tablosunun
islevini de anlatiniz.

Basarilar Dilerim. Siire 75 dak.



